
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

ME スラムスキャナーで取得した点群データ 

GNSS 受信機内蔵 スラムスキャナー ME 

歩きながら計測、携帯にリアルタイムで点群データを表示                   ME スラムスキャナーで取得した点群データ 

ME スキャナー本体には４台のカメラ（両側面

12MP、前方 8MP、底面 2MP）が搭載され

ています。AR 杭打ちでは、前方カメラの映像

で、杭打ちしたい点までの距離や矢印が表示さ

れます。点に近づくと底面のカメラに切替わ

り、容易く杭打ちできます。 
モデル ME 

傾斜観測         衛星データが取得できない室内でも観測可能  点群データと写真から、非接触で座標を取得 

GNSS 受信機として使用、スラムスキャナーとしても使用可能 

軽量・小型のスラム ME は、フルスペックの GNSS 受信機を搭載し、

GNSS 測量とスラム計測が可能です。測量点をスラム計測の GCP として使

うことができます。FIX した状態から FIX 出来ない場所へ移動しながら計測

する場合、一定時間内であれば、FIX の測位精度を維持できます。その為、

FIX した場所から FIX 出来ない場所への連続観測が可能です。ME は、AR 杭

打ち、写真計測（非接触観測点取得）、高所の構造物の単点観測、ボリューム

計算、傾斜観測（チルト機能付き）が可能です。 

 

 



 

       

 
        

                                                                 

M E の仕様  

サイズ 13 x 147 x 138 mm 電源            

重量 1.38 kg (本体) バッテリータイプ     内蔵および外部のバッテリー 

カメラ (スラム用) 12MP x2 (本体の左右）, 8MP x1 前方 
バッテリーの使用時間   内蔵バッテリー 30 分 

外部バッテリー 2 時間 

カメラ (GNSS 用) 2MP x1 下向き 消費電力          26 W 

ライダーセンサー Livox Mid-360 充電時間          1～2 時間 

温度センサー 搭載 入力電源          14.4 V 

IMU モジュール GNSS に内蔵, IMU による傾斜補正 出力電源          30 W 

Wi-Fi モジュール 内蔵、ホットスポット用 使用環境（動作／保存温度、使用湿度） 

ネットワーク・テレコム SIM カードスロット内蔵, Nano SIM 使用 -20℃ ～ +55℃／-40℃～ +80℃、80%（結露なきこと） 

技術資料   

GNSS 性能 

チャネル数 1,698 チャネル 

GNSS 信号 GPS/ Glonass/ BDS/ Galileo/ QZSS/ NavIC/ IRNSS/ SBAS 

出力レート 1～10 Hz 

初期化時間 ＜ 10 秒 

コールドスタート ＜ 12 秒 

初期化時の信頼性 ＞ 99.9% 

IMU 更新速度 200 Hz 

GNSS 精度 

単一の位置精度 水平：1.5m RMS; 垂直：2.5m RMS 

DGPS 水平：0.4m RMS; 垂直：0.8m RMS 

リアルタイムキネマティック (RTK) 水平：8mm+1ppm RMS; 垂直：15mm+1ppm RMS 

後処理キネマティック (PPK) 水平：3mm+1ppm RMS; 垂直：5mm+1ppm RMS 

精密単独測位型 (PPP) PPP-B2b サポート, 水平：10 cm; 垂直：20 cm 

高精度スタティック 水平：2.5mm+0.1ppm RMS; 垂直：3.5mm+0.4ppm RMS 

スタティックと高速スタティック 水平：2.5mm+0.5ppm RMS; 垂直：5mm+0.5ppm RMS 

コード・ディファレンシャル 水平：0.4m RMS; 垂直：0.8m RMS 

位置更新速度 1Hz/ 5Hz/ 10Hz 

初期位置算出時間 コールドスタート：45 秒, ホットスタート：10 秒;  信号再取得：1 秒 

スラム性能 

計測距離 0.1～70m  (70m/40m @ 80%/10%反射率) 

点群取得数 200,000 pts/秒 

視野角 (FOV) 360°x 59° 

レーザーの波長 905 nm 

レーザークラス Class 1 (IEC 60825-1:2014) 

ループクローズ 屋外で RTK 使用に利用可能 

PPK モード 可能 

スラム精度 

リアルタイムで精度検証 可能 

相対精度 10 mm 

ノイズ（点群の厚み） 約 5～20 mm (最適化後) 

絶対精度(RTK) 最大 3～5 cm 

絶対精度 (PPK) 最大 2～4 cm (後処理) 

アプリケーション 

衛星がアンロック時の位置精度 最大 2～3 cm, 通常 5～10 cm (通称 Magicalc) 

非接触での距離精度 5 cm (@15 m) 

Super Stake-out の精度 
最大 平面：8mm+1ppm RMS,  垂直: 15mm+1ppm RMS 

通常 平面：10mm+1ppm RMS, 垂直: 20mm+1ppm RMS 

AR Stake-out の性能 Visual Stake-out の精度 
最大 平面：8mm+1ppm RMS,  垂直: 15mm+1ppm RMS 

通常 平面：10mm+1ppm RMS, 垂直: 20mm+1ppm RMS 

通信   

Bluetooth BT4.2 (BR/EDR+BLE) 標準 NFC Wireless   デバイスとコントローラーを自動ペアリング 

WLAN 802.11b/g/n 標準 メッセージの発信   i Voice, オーディオメッセージ（操作案内）  

データのフォーマット 
スタティック: South STH, Rinex2/3.02 等,  ディファレンシャル: RTCM3.0/3.2,  

GPS 出力: NMEA0183, PJK 平面座標,   ネットワークモード: VRS/ FKP/ MAC/ N-trip 

ME スラムスキャナーで取得した点群データ 

仕様は予告なく変更になる場合があります 〒214-0014 神奈川県川崎市多摩区登戸 2974 番 6 モリタビル 

株式会社オーピーティー http://www.opt-techno.com 

TEL: 044-455-4317   


